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1. FORTGESCHRITTEN Peter Koren
/FLEXLOADER \/ON EMCO UND DOCH EINFACH ZU EMCO Product Sales Manager Automation
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beim Einrichten von neuen Werkstiicken. Mit
F E RT | G U N G S P R O Z E S S E diesem flexiblen und einfach zu bedienendem
System ist das Einlernen eines neuen Werkstiicks

in weniger als 10 Minuten maglich.

flexibel und mit raschem ROI.
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FlexLoader-Zellen von Emco sind standardi-
sierte und flexible Losungen zur Automati-
sierung Ihrer Maschinen — das Ergebnis:
Verbesserung der produktiven Ablaufe und
Erhohung der Effizienz.
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Mit den innovativen Emco Werkzeugma-
schinen steigen auch die Anforderungen an
eine intelligentere und flexiblere Roboter-
automatisierung. Alle FlexLoader-Zellen sind
standardisiert und nach dem neuesten Stand
der Technik konzipiert — so werden sie den
steigenden Anforderungen an eine flexible
und kostenglinstige Produktion gerecht.

3 OPTIMALE AUSLASTUNG

Zuverlassige und berechenbare Auslastung von
Roboter und Werkzeugmaschine mit iiber 90%
(Manuelle Beladung: ca. 50%)
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2 NUTZUNGSGRAD / _
ANLAGENEFFEKTIVITAT
DER WERKZEUGMASCHINE

Im Vergleich zum manuellen Beladen erhoht die
Roboterautomatisierung die Werkzeugmaschinenaus-
lastung um bis zu 60 Prozent. Das bedeutet eine kurze
Amortisationszeit fiir das Unternehmen.

Profit Milling mit Esprit TNG




EMCO

/KUNDEN-INDIVIDUELLE LOSUNGEN / AUFSTELLPLAN
MIT AUSGEREIFTEN PRODUKTEN

/ Standardzellen und Funktionspakete ] %
/ Optionen wie Entgratstation, Greiferwechsel, Messeinheiten u.v.m. == ﬁ@
/ Abbildung des Gesamtprozesses S i !5% = o
/ Alles aus einer Hand - ein Ansprechpartner o = <
/ Vorgefertigte und erprobte Losungen T . /
/ Entwickelt mit dem Fokus auf Sicherheit, Flexibilitat und Standardisierung B y
/ Weltweiter Service 1718 o
4745
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Roboter FlexLoader Vision FlexLoader FP600 Greifer Kundenspez.
Losung

/ TECHNISCHE DATEN

Bezeichnung IRB 1600-10/1.45  IRB 2600-12/1.65 IRB 2600-12/1.85

Lange 3.947 mm 3.947 mm 3.947 mm

Breite 1.010 mm 1.010 mm 1.010 mm =

N

Hohe 2.217 mm 2.217 mm 2.217 mm &Y
Gewicht 2.610 kg 2.644 kg 2.644 kg

Roboter IRB 1600 IRB 2600 IRB 2600

Traglast Roboter 10 kg 12 kg 20 kg

Reichweite Roboter 1.450 mm 1.650 mm 1.850 mm 3 I ] |

Eg‘ﬂ{giﬁgfdﬁggﬁd 430 x 2.000 mm 430 x 2.000 mm 430 x 2.000 mm M ; g

ngtiitgtgﬂfbkggggand 430 x 2.500 mm 430 x 2.500 mm 430 x 2.500 mm i \

Maximale Teilehche 200 mm 200 mm 200 mm a

’g/('jarég‘g'aenge'adung 100 kg 100 kg 100 kg

Schnittstelle Profinet Profinet Profinet e 4745 ——

EMCO GmbH / Salzburger Str. 80 / 5400 Hallein-Taxach / Austria / T +43 6245891-0 / F +43 624586965 / info@emco.at

www.emco-world.com



