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Profit Milling mit Esprit TNG

NutzuNgsgrad /  
aNlageNeffektivität 
der WerkzeugmaschiNe
Im Vergleich zum manuellen Beladen erhöht die 
Roboterautomatisierung die Werkzeugmaschinenaus-
lastung um bis zu 60 Prozent. Das bedeutet eine kurze 
Amortisationszeit für das Unternehmen.

Optimale auslastuNg
Zuverlässige und berechenbare Auslastung von 
Roboter und Werkzeugmaschine mit über 90%  
(Manuelle Beladung: ca. 50%)

FlexLoader-Zellen von Emco sind standardi-
sierte und flexible Lösungen zur Automati-
sierung Ihrer Maschinen – das Ergebnis:
Verbesserung der produktiven Abläufe und
Erhöhung der Effizienz.

Mit den innovativen Emco Werkzeugma-
schinen steigen auch die Anforderungen an 
eine intelligentere und flexiblere Roboter-
automatisierung. Alle FlexLoader-Zellen sind 
standardisiert und nach dem neuesten Stand 
der Technik konzipiert – so werden sie den 
steigenden Anforderungen an eine flexible 
und kostengünstige Produktion gerecht.

„Diese kundenspezifische EMCO-
Lösung ist eine perfekte Synergie aus 
Robotic und Kameratechnik - smart, 

flexibel und mit raschem ROI.“

/ Peter Koren
eMCo Product Sales Manager automationFlexloader von eMCo: 

Für hohe ProduKtivität 
und oPtiMierte  

FertigungSProzeSSe
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fOrtgeschritteN  
uNd dOch eiNfach zu 
bedieNeN
Die Steuerung und die Kommunikation zum Robo-
ter sind in die Software integriert und ermöglichen 
so eine einfache und intuitive Programmierung 
beim Einrichten von neuen Werkstücken. Mit 
diesem flexiblen und einfach zu bedienendem 
System ist das Einlernen eines neuen Werkstücks 
in weniger als 10 Minuten möglich.
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auFStellPlanKunden-individuelle löSungen  
Mit auSgereiFten ProduKten

teChniSChe daten
Bezeichnung IrB 1600-10/1.45 IrB 2600-12/1.65 IrB 2600-12/1.85

Länge 3.947 mm 3.947 mm 3.947 mm

Breite 1.010 mm 1.010 mm 1.010 mm

Höhe 2.217 mm 2.217 mm 2.217 mm

Gewicht 2.610 kg 2.644 kg 2.644 kg

Roboter IrB 1600 IrB 2600 IrB 2600

Traglast Roboter 10 kg 12 kg 20 kg

Reichweite Roboter 1.450 mm 1.650 mm 1.850 mm

Breite und Länge  
Rohteilförderband 430 x 2.000 mm 430 x 2.000 mm 430 x 2.000 mm

Breite und Länge  
Fertigteilförderband 430 x 2.500 mm 430 x 2.500 mm 430 x 2.500 mm

Maximale Teilehöhe 200 mm 200 mm 200 mm

Maximale Beladung  
Förderband 100 kg 100 kg 100 kg

Schnittstelle Profinet Profinet Profinet

/ Standardzellen und Funktionspakete
/ Optionen wie Entgratstation, Greiferwechsel, Messeinheiten u.v.m.       
/ Abbildung des Gesamtprozesses
/ Alles aus einer Hand - ein Ansprechpartner
/ Vorgefertigte und erprobte Lösungen
/ Entwickelt mit dem Fokus auf Sicherheit, Flexibilität und Standardisierung
/ Weltweiter Service

Roboter    FlexLoader Vision      FlexLoader FP600                       Greifer                    Kundenspez. 
Lösung
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